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PRZETWORNICA STALOPRADOWA DCI3

DANE TECHNICZNE
- Sprawnos¢: do 97%.
- Maksymalny ciggty prad wyjsciowy: do 3A (zaleznie od warunkéw pracy)

- Napiecie wejsciowe: do 40V (wersja standardowa) / 60 lub 75V (dla wersji HV)
- Napiecie wyjsciowe max: Uwej. - 6V

- Maksymalne tetnienia wyjsciowe: 600mVpp

- Stabilnos¢ pradu wyjsciowego: typowo +/-3%

- Czestotliwo$¢ pracy: typowo 100...200kHz

- Wymiary max.: 51 x 30,5 x 8...14mm (zaleznie od wers;ji)

ZASTOSOWANIE:
- Uktady zasilania diod LED

ZABEZPIECZENIA | FUNKCJE DODATKOWE:
- Odpornos¢ na zwarcie wyj$cia

- Odpornos¢ na przerwanie tancucha diod

- Zabezpieczenie podnapieciowe

- Ograniczenie pradu wyjsciowego

- Wejscie PWM (do 50kHz), ktore moze stuzy¢ jako sterowanie wtgcz/wytgcz lub do regulacji jasnosci
- Mozliwos$¢ regulacii pradu przy pomocy potencjometru.

- Mozliwo$¢ wykonania wersiji “inteligentnej”. Ptytka jest przewidziana do wstawienia mikrokontrolera.

DCI3 jest przetwornicg przeznaczong do zasilania uktadéw os$wietleniowych opartych na diodach LED. Stabilizuje ona
prad ptynacy przez diody i uniezaleznia go od napiecia wejsciowego, a takze temperatury, typu i ilosci podtgczonych diod.
Jest to szczegdlnie wazne w przypadku diod duzej mocy, poniewaz majg one ujemny wspoétczynnik temperaturowy i w
czasie pracy, w miare nagrzewania sie, pobierajg coraz wiekszy prad. Jest to zjawisko lawinowe i moze prowadzi¢ do
trwatego uszkodzenia diod w wyniku przegrzania.
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a) Diody mogg by¢ podtgczone pojedynczo lub w tancuchach. Dopuszczalne jest takze tgczenie diod szeregowo-rownolegte.
Nalezy unika¢ réwnolegtego tgczenia diod - grozi to ich uszkodzeniem w wyniku nieréwnomiernego rozktadu pradéw.
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b) Nalezy zadba¢ o pewne potgczenie przetwornicy z diodami. Nie wolno podtgczac¢ diod LED do pracujgcej juz przetwornicy.
Wszelkie prace montazowe powinny by¢ wykonywane przy wytgczonym zasilaniu.
W przypadku, gdy przetwornica pracuje bez obcigzenia, na jej wyjsciu pojawia sie napiecie zblizone do napiecia zasilania.
Przy podtgczeniu diod do pracujgcej juz przetwornicy istnieje powazne ryzyko ich uszkodzenia (przebicia). Niektére typy
diod LED wysokiej mocy majg dopuszczalne napiecie pracy jedynie ok. SV.

¢) Przy podtgczeniu wielu diod LED do jednej przetwornicy zalecamy tgczenie ich w jak najdtuzsze tancuchy.
Przetwornica osigga optymalng sprawnos¢ (do 97%) gdy napiecie zasilania jest tylko nieznacznie wyzsze od
napiecia przewodzenia diod (o ok. 6V). Dzieki fgczeniu diod w fancuchy uzyskujemy nizszy prad wyjsciowy, a co
za tym idzie mniejsze straty energii i nizszg temperature przetwornicy w trakcie pracy.

W tabeli ponizej przedstawione jest poréwnanie sprawnosci uktadu w réznych konfiguracjach

llosé diod Zasilanie 24V Zasilanie 48V
Imax=2,2A I=3A 1=1,0A Imax=1,2A 1=2,0A Imax=2,5A
14 -— --- 96,1% 96,4% 96,1% 96,2%
12 - --- 95,0% 95,0% 96,0% 95,5%
10 - --- 93,2% 94,0% 94,5% 94,7%
8 -— - 92,2% 93,0% 93,0% 93,3%
6 94, 7% 94,0% 89,7% 91,2% 91,9% 91,6%
4 92,6% 91,8% 89,3% 90,0% 90,5% 89,6%
2 87,3% 86,8% 82,8% 83,5% 85,0% 84.2%

|:| - tylko z dodatkowym radiatorem

3) Regulacja jasnosci
Przetwornica DCI-3 moze by¢ produkowana z réznymi opcjami regulacji jasnosci.
- Jasnos¢ ustawiona na state
- Jasnos$¢ regulowana potencjometrem PR1
- Jasnos$¢ regulowana zewnetrznym sygnatem PWM - sygnat sterujgcy nalezy podaé na wejscie DIM
- Funkcja ON/OFF - realizowana jest poprzez wejscie DIM.
DIM=H - przetwornica wtgczona
DIM=L - przetwornica wytgczona
- Jasnos¢ regulowana przez wbudowany mikrokontroler IC2

Uwaga: Poszczegolne wersje roznig sie elementami i nie ma mozliwosci samodzielnych przerébek.
W celu dobrania odpowiedniej wersji przetwornicy prosimy o kontakt.

Warunki pracy:

Przetwornice nagrzewajg sie w trakcie pracy i nalezy zapewni¢ im odpowiednig wentylacje. Dotyczy to szczegélnie wersji z
pracujgcych z duzym pradem wyjsciowym. Przetwornica moze by¢ montowana na dodatkowym radiatorze. Pozwala to uzyskaé
wyzszg moc wyjsciowg lub daje mozliwos¢ pracy w trudniejszych warunkach termicznych (np. wyzsza temperatura otoczenia).

Pobér pradu w stanie spoczynku:
Podstawowa wersja przetwornicy DCI-3 pobiera ok. 1mA pradu w stanie spoczynku.
Daje to pobér mocy ok. 25mW przy zasilaniu 24V i ok. 50mW przy zasilaniu 48V.

Przetwornica z wbudowanymi uktadami sterowania (mikrokontroler i inne elementy) moze pobiera¢ prad do 5mA.
Daje to pobdr mocy ok. 125mW przy zasilaniu 24V i ok. 250mW przy zasilaniu 48V.

Doktadny pobér prgdu w stanie spoczynku zalezy od wersji uktadu i realizowanych funkgiji.

Wymiary i otwory mocujace: 2 3,2
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Wersja inteligentna v1.0
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Podtaczenie:
J1- “+” zasilania
J2 - “-” zasilania
J3 - “+” taincucha diod (Anoda)
J4 - “-” tancucha diod (Katoda)
J5 - regulacja jasnosci DIM (sygnat PWM) lub on/off (L=off ; H=0on)

Elementy do konfiguraciji:
R8 - stuzy do wtgczenia regulacji jasnosci lub funkcji on/off
- wstawic¢ rezystor OR, jesli przetwornica ma pracowac caty czas z peing jasnoscig
- nie montowag, jesli bedzie uzywana funkcja regulacji jasnosci lub on/off (wejscie DIM)
UWAGA: Po wstawieniu R8 na wyjéciu DIM pojawia sie petne napiecie zasilania. Nalezy o tym pamietac, aby
nie uszkodzi¢ sterownikéw podtgczanych do tego wyjscia.

R11 - stuzy do wytaczenia czujki ruchu
- nie montowag, jesli przetwornica bedzie pracowaé z czujkg ruchu
- wstawic¢ rezystor OR, jesli przetwornica bedzie pracowaé bez czujki ruchu (sygnat z czujki jest ignorowany)

PR1 - potencjometr do regulacji jasnosci

Switch - stuzy do regulacji jasnosci Zakres regulacji od 0,1 do 100%. Nalezy zamontowa¢ przetgcznik
monostabilny pomiedzy punktem switch i GND.

- pojedyncze, krétkie wcisniecie powoduje wigczenie / wytgczenie przetwornicy.

- dtugie wcisniecie, powoduje zwiekszanie jasnosci

- krétkie wceisniecie i nastepujgce natychmiast po nim dtugie wcisniecie, powoduje zmniejszanie jasnosci.

Czujka ruchu - Jesli przetwornica wspoétpracuje z czujkg ruchu, kazdorazowa, dowolna zmiana stanu

na tym wejsciu, powoduje wydituzenie czasu pracy o kolejne 5,5minuty. Maksymalne napiecie wejsciowe = 5,5V.
Jesli ukfad nie wykryje obecnosci cztowieka, po ustalonym czasie jasnos¢ zostanie zmniejszona do 50%,

a po kolejnym do 0,1%. Jesli ruch bedzie sygnalizowany za pomocg przekaznika, nalezy zwiera¢ to wyjscie

do GND.

PROGRAM “DCI3 v1.0”

Aktualna wersja programu realizuje nastepujgce funkcje:

- Wigcz / wytgcz z zapamietaniem ostatnio ustawionej jasnosci
- Zapamietanie jasnosci po ok. 3 sek. po zakonczeniu regulacji
- Zapamietanie jasnosci w przypadku zaniku zasilania

- Szacunkowa trwatos¢ pamieci ponad 1.000.000 cykli zapisu
- Regulacje jasnosci géra / dét

- Plynne zmiany jasnosci

- Regulacje jasnosci za pomocg jednego przycisku

- Mozliwos¢ wspotpracy z czujkg ruchu.

Wspolpraca kilku przetwornic

Aktualna wersja przetwornicy z mikrokontrolerem moze sterowac¢ jedng dodatkowg przetwornica.
Ograniczenie ilosci wspétpracujacych przetwornic wigze sie z redukcjg prgdu w stanie spoczynku.
Mozliwa jest zmiana ilosci wspétpracujacych przetwornic - jesli zajdzie taka potrzeba, prosimy o kontakt.
Sygnat sterujgcy dodatkowymi przetwornicami mozna pobraé z wyjscia DIM przetwornicy wyposazonej
w mikrokontroler. Wyjscia DIM wspotpracujgcych ze sobg przetwornic

-3-



PROGRAM “DCI3 v1.1”

Zmiany w stosunku do v1.0:

- Prad minimalny zwiekszony do 50mA

- Skrécony czas zapamietywania ostatnio ustawionej jasnosci do ok. 1s

- Skrocony do ok. 2min 45sek czas zmiany jasnosci do 50%, przy braku ruchu
- Skrécony do ok. 5min 30sek czas zmiany jasnosci do 50mA, przy braku ruchu

PROGRAM “DCI3 v1.2” (DCI3 v1-2 Ruch=H&zmiana min=1%)

Zmiany w stosunku do v1.0:

- Prad minimalny ok. 5mA

- Skrécony czas zapamietywania ostatnio ustawionej jasnosci do ok. 1s

- Skrécony do ok. 2min 45sek czas zmiany jasnosci do 50%, przy braku ruchu
- Skrécony do ok. 5min 30sek czas zmiany jasnosci do 5mA, przy braku ruchu
- Czujka sygnalizuje ruch stanem “H” lub zmiang stanu



Wersja inteligentna 0...10V

Wejscie sterujace 0...10V

GND

Podtaczenie:

J1 - “+” zasilania
J2 - “” zasilania
J3 - “+” tancucha diod (Anoda)
J4 - “ fancucha diod (Katoda)
J5 - nie uzywaé
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UWAGA: Bez podania napiecia sterujgcego na wejscie “0...10V” jasnos¢ wynosi 0% - lampa nie $wieci..

Wersja inteligentna 0...10V
sterowana potencjometrem
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Podigczenie:

J1 - “+” zasilania

J2 - “” zasilania

J3 - “+” fahcucha diod (Anoda)
J4 - “-” tancucha diod (Katoda)
J5 - nie uzywaé
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UWAGA: Bez podigczenia potencjometru jasno$é wynosi 0% - lampa nie Swieci.




